
462

详细信息及资料，请浏览

http://china.keyence.com/askg

说明

LK 系列LK 系列

CCD 激光位移传感器

特性

● F.S. 的 ±0.1% 的线性度（所有型号）

● 1 µm 的解析度（LK-031/036）

● 30 µm 的光点直径（LK-031）

● 超长测量距离，可达 750 mm（LK-501/
503）

● 测量不受颜色、表面材料或漫射光照影响。

测量范围

高精度    － 30 ± 5 mm

标准      － 80 ± 15 mm

长距离    － 350 ± 100 mm

          － 500 ± 250 mm

高度精确的测量
采用了新研制出的 CCD 作为光接收元件及一个 32 位超高速 RISC 处理
器以供信号处理，不论目标表面性质为何，LK 系列都提供高度精度的测
量。LK-031/036 可达到 1 µm 的解析度及 F.S. 的 ±0.1% 线性度。

30 µm 的可见激光光点直径
KEYENCE 独创的光学系统大幅缩小透
镜像差，最低可使 LK-031 具有 30 µm
的最小光点直径。这使目标物表面轮廓
得以精确测量。

卓越的 750 mm 最大测量范围
在长距离模式下，500 mm ±250 mm 的测量距离使其具有适合于任何应
用的能力。

不同目标表面的稳定测量
申请专利中的 LFTC 电路可测量多种颜色或图形目标物，也可以测量类
似黑色橡胶这样的低反射性目标物，而不需额外调节。

IP-67 等级的感测头

测量原理
CCD 激光位移传感器使用的是三角测量系统。
传统的激光位移传感器采用一个 PSD（位置灵敏检测器）作为光接收元
件。而 LK 系列则使用 CCD 作为光接收元件。
由目标反射回来的光线通过接收透镜组并聚焦于 PSD 或 CCD。

PSD 型传感器使用 PSD 上的所有光点的光量分布来决定光点的中心，
并以此做为目标物位置。然而，由于光量的分布会受目标表面状况的影
响，所以会造成测量上的误差。CCD 检测出光点对每一像素的光量分布
峰值并将其识别为目标物位置。因此不管光点的光量分布如何，CCD 都
能做稳定的高度精确位移测量。

250 500 750 mm
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应用

规格

 检查铝盖的隆起从距移动物体一个安全距离处作测量 轮胎螺纹形状的测量 马达换向器凹槽深度的测量

1. 使用 KEYENCE 的模拟传感器控制器（RD - 50）获得的解析度，平均测量数设定为 64。
注：当以示波器或高速 A / D 转换板观察时，模拟输出的脉动会因一般模式的杂波而可能为 1 mV 或更多。

2. 使用 KEYENCE 的标准目标物（二氧化锆块规：LK - 031/036, LK - 081/086，白色陶瓷块规：LK-501/LK-503）获得的线性度。

3. 当无法测量时输出为 12 V（31.2 mA）。
4. LK- 501 和 LK- 503 都可以使用于高精度模式与长距离模式。
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感测头

LFTC 电路
LK 系列包含一个会依据目标物表面状况自动控制激光发射
时间的 LFTC（激光闪烁时间控制）电路*。
这个功能可稳定测量光滑表面的金属目标物、低反射的黑
色橡胶目标物与各种颜色的目标物。

* 专利申请中

AUTO GAIN（自动增益）功能
测量光滑表面的目标物时，接收光量会较大。测量低反射
目标物时，接收光量会较小。自动增益功能会根据接收的
光量自动地调节接收光信号的放大倍数。因而不论目标物
光接收特性如何，均可稳定地测量。

控制器 1 DIP 开关
设定警报保持功能、按键锁定功能及平均计算功能。

2 感测头连接器

3 灵敏度设定开关
根据目标物反射性改变接收灵敏度。

4 指示灯

TIMING (定时): 当同步（定时）输入时亮起。

STABILITY (稳定性)：当目标物在测量范围内时亮黄灯或绿
灯。当目标物超出测量范围，或当光量不足或过度时亮红灯。

BRIGHT（明亮): 当光量过度时亮起。

DARK (暗度): 当光量不足时亮起。

LASER ON (激光发射中): 在激光发射期间亮起。

5 SPAN（幅度）调节键
对模拟输出的倾斜作微调。

6 AUTO ZERO/RESET（自动归零／重设)键
在任意点将模拟输出重设为 0 V (12 mA)。取消自动归零功能。

7 SHIFT 调节键
模拟输出 0 点位置的微调。

8 操作指示灯
当目标物在测量范围内时黄灯或绿灯会亮起。当目标物超出测
量距离时，或当光量不足或过度时黄灯会闪动。

反应速度选择功能
这个功能可以在 0.5 ms 到 4 ms 之间切换平均测量时间*。
在测量数据时，当 LK 系列测量反射范围较大或颜色差别较
大的目标物时，这个功能使 LK 系列可以忽略在测量数据中
偶然的变化而得到稳定的测量。这个功能使 LK 系列可以应
用于多种目标物。

* 使用 LK - 081/ 086，LK - 501 和 LK - 503 时，平均测量时间可以在

1 ms 与 8 ms 间切换。

警报状态下的 ANALOG OUTPUT HOLD（模
拟输出保持）功能
当警报输出因目标物在测量期间的巨大振动而瞬间启动
时，LK 系列会在警报输出启动前立即保持模拟的输出（测
量值）。当警报输出重设时，LK 系列会继续进行测量。

1

2

3

4

5

6

7

8

功能
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当传感器与目标物间的距离太远或太近时，会输出一个远
或近的信号到外部装置。

AUTO ZERO（自动归零）键
按下自动归零键时，无论输出值为何值，都会重设为 0 V，
您可以使用标准目标物并按下这个开关来完成归零调节。
把外部输出端子短路也可以启动这个自动归零功能。

4 激光发射停止输入
将这个端子从 GND 端子（5, 8, 10）上断开即可停止激光的发
射。紧急时请用这个端子停止激光的发射。

6 同步（定时）输入
把这个端子与 GND 端子（5, 8, 10）相连接即可保持模拟输出
先于同步输入，并且停止激光发射。

7 AUTO ZERO（自动归零）输入
把这个端子与 GND 端子（5, 8, 10）相连即可将模拟输出重设
为 0 V（12 mA）。这个输入为单击输入。

9 警报输出（N.C.）
当由于光量不足或过度，或由于目标物位于测量距离以外而无
法执行测量时，输出接点即打开。

11 NEAR（近）警报输出（N.C.）
当目标物位置比测距离要近时，输出接点即打开。

12 FAR（远）警报输出（N.C.）
当目标物位置比测量距离要远时，输出接点即打开。

14 模拟电压输出
会输出相对于全幅 ± 5 V 的电压。当无法执行测量时，则输出
+12 V 的电压。

15 模拟电流输出
会输出相对于全幅 4 至 20 mA 的电流。当无法执行测量时，
会输出 31.2 mA 的电流。

连接

* LK - 036 的光点尺寸: 30 × 850 µm * LK - 086 的光点尺寸: 70 × 1100 µm
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特性曲线

角度特性曲线

当白色陶瓷目标物倾斜 ±30° 时模拟输出的（幅度）改变（典型）

LK- 031/ 036 LK - 081 / 086

LK - 501/ LK-2501•LK- 503 / LK-2503

LK - 081 / 086

LK - 031 / 036

LK - 501 / 503 LK - 501 / 503
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LK - 501 / 503 (高精度模式)

LK - 081 / 086

LK - 081 / 086 LK - 501 / 503 (高精度模式)

幅度调整范围

LK - 031 / 036LK - 501 / 503 (长距离模式)

LK - 031 / 036

LK - 501 / 503 (长距离模式)

归零调整范围

* 在整个测量范围之内
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警告

正确使用的提示

可选件

感测头方向
当目标物包含不同颜色的部分或是目标物为带有一条分割
界线的不同材料组成时，感测头方向的错误可能会造成测
量上的误差。为了减小这个误差，感测头在安装时应如下
图所示与界线平行。

兼容性
LK 系列控制器与感测头经由厂家成套校准。请确认所使
用的控制器与感测头的序号相同，否则将无法达到规格
中的值。

缆线的延长
感测头的缆线应该越短越好，以避免杂波的干扰。 （少于
35 m）
当控制器被打开时切勿将感测头接上，否则感测头可能会
损坏。

杂波干扰
(感测头外壳接地）
将传感器电源线和连接线与高压线或电源线屏蔽开来，否
则可能会因杂波的干扰而导致传感器故障或激光二极管功
能失常。

•  如果杂波出现在感测头安装的表面，请在感测头与安装
面间加上绝缘体。

•  框架接地端子要确保接地。

当控制器打开时不要安装感测头。否则感测头可能会损坏。

干扰区域

LK 系列符合下列的 FDA 与 IEC 标准：

LK - 031 / 036 / 081 / 086

FDA 等级 II IEC 等级 2

RD 系列模拟信号控制器 RD 系列处理来自传感器的模拟输入信号。它可以轻松执行
各种算术计算如公差极限区分与峰至峰保持。

有关 RD 系列的详细内容，请参阅 RD 系列说明。

LK - 501

FDA 等级 IIIb IEC 等级 3B

IEC 等级 2 等级 3B 等级 2
等级

FDA 等级 II 等级 IIIb 等级 II

LK - 503

FDA 等级 II IEC 等级 2

型号 LK-031/036 LK-081/086 LK-501 LK-503

LK- 031/036 可作接点安装 (a=0,  b=0,  c=0)

LK- 081/086 可作接点安装 (a=0,  b=0,  c=0)

LK- 501 0 mm         55 mm          280 mm
LK- 503 0 mm         55 mm          280 mm

安装位置

型号

* 使用 LK-081/086 时，在测量范围内必须有一目标物。
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尺寸规格

延长缆线（可选件）

缆线长度（m） 型号

2 LK - C2

5       LK - C5

10       LK - C10

感测头

LK - 031 / 036 LK- 081/ 086

控制器

LK-2001/ 2011/ LK-2101/ 2111/ LK-2501/ LK-2503

单位: mm

LK - 501/ LK - 503
* （）中的资料适用于高精度模式。
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