
中控GX-1S系列可编程序控制器 

使用手册 
 

V e r :1 .0 1 

产品特性 : 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

经济型 PLC; 

稳定可靠及维护方便的 7.62mm 间距高低排接驳端子； 

DC/DC 隔离电源保证抗干扰能力； ARM 中央处理器提

供更优级性能； 良好的兼容性，开发应用十分方便简

单； 支持所有的基本指令（ 29 条）及 180 条应用指

令； 更快的运行速度 ,LD 指令 50nS,MOV 指令耗时 

500nS ； 

2K 程序容量，无需电池备电； 

16 点输入 (MAX) ， 14 点输出 (MAX); 

512 点辅助继电器， 128 点状态继电器； 

64 点计时器（含 10mS 、 1mS 类型）； 

32 点计数器 (16 位增量 ) 及 32 位高速可逆计数器（最大 4 点）； 

256 个寄存器； 

支持 4 路 100KHz 输入脉冲的高速计数器； 

支持 4 路 60KHz 的脉冲输出； 

兼容的 RS422 通讯端口； 

掉电保护无需电池备电； 

时钟日历功能； 

独创的代码安全保护功能，保护你的知识产权； 

可以扩展通讯、温度、 AD/DA 等特殊功能模块； 

可以客制化，满足你独特的个性要求； 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906    传真：（0755）
3333333333333333367590933675909  
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 深圳市中控深圳市中控自动化
工程有限公司自动化工程有限
公司 

产品外观 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

中控系列可编程序控制器（ PLC ） 
 

具有体积小巧及高可靠性的小型 PLC ，运用 DC/DC 隔离电源提供 
可靠保障，内置高速计数器及更有可多达 4 路的高速脉冲输出功 

能，适合应用于自动包装及相关需要定位功能的机械设备。 提
供了可与文本显示器固定连接的接口，轻易可与文本构成文本 
PLC 一体机。 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906 传真：（0755）33675909  
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Gx1s30MR-4H4C 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 温度扩展模块 
Rs232 通讯模块 
Rs485 通讯模块 
USB 通讯模块 
Ad 采集模块 

 

148x108x30 DC24V 继电器 4 高速计数器 4 高速脉冲输出 

Gx1s20MR-4H4C 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x108x30 DC24V 继电器 4 高速计数器 4 高速脉冲输出 

Gx1s16MR-4H4C 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x108x30 DC24V 继电器 4 高速计数器 4 高速脉冲输出 

Gx1s30MT-4H4C 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 148x108x30 DC24V 晶体管 4 高速计数器 4 高速脉冲输出 

Gx1s20MT-4H4C 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x108x30 DC24V 晶体管 4 高速计数器 4 高速脉冲输出 

Gx1s16MT-4H4C 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x108x30 DC24V 晶体管 4 高速计数器 4 高速脉冲输出 

客户定制的产品类型 

Gx1s30MR-2H2C 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 温度扩展模块 
Rs232 通讯模块 
Rs485 通讯模块 

USB 通讯模块 
Ad 采集模块 

 

148x105x32 DC24V 继电器 2 高速计数 2 高速脉冲输出 

Gx1s20MR-2H2C 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 2 高速计数 2 高速脉冲输出 

Gx1s16MR-2H2C 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 2 高速计数 2 高速脉冲输出 

Gx1s30MT-2H2C 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 2 高速计数 2 高速脉冲输出 

Gx1s20MT-2H2C 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 2 高速计数 2 高速脉冲输出 

Gx1s16MT-2H2C 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 2 高速计数 2 高速脉冲输出 

Gx1s30MR-4H 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 温度扩展模块 
Rs232 通讯模块 
Rs485 通讯模块 

USB 通讯模块 
Ad 采集模块 

 

148x105x32 DC24V 继电器 4 高速脉冲输出 

Gx1s20MR-4H 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 4 高速脉冲输出 

Gx1s16MR-4H 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 4 高速脉冲输出 

Gx1s30MT-4H 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 4 高速脉冲输出 

Gx1s20MT-4H 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 4 高速脉冲输出 

Gx1s16MT-4H 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 4 高速脉冲输出 

Gx1s30MR-2H 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 温度扩展模块 
Rs232 通讯模块 
Rs485 通讯模块 
USB 通讯模块 
Ad 采集模块 

 

148x105x32 DC24V 继电器 2 高速脉冲输出 

Gx1s20MR-2H 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 2 高速脉冲输出 

Gx1s16MR-2H 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 2 高速脉冲输出 

Gx1s8MR-2H 4 点 4 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 2 高速脉冲输出 

Gx1s30MT-2H 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 2 高速脉冲输出 

Gx1s20MT-2H 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 2 高速脉冲输出 

Gx1s16MT-2H 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 2 高速脉冲输出 

Gx1s8MT-2H 4 点 4 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 2 高速脉冲输出 

Gx1s30MR-4C 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 温度扩展模块 
Rs232 通讯模块 
Rs485 通讯模块 
USB 通讯模块 
Ad 采集模块 

 

148x105x32 DC24V 继电器 4 高速计数器 

Gx1s20MR-4C 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 4 高速计数器 

Gx1s16MR-4C 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器 4 高速计数器 

Gx1s30MT-4C 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 4 高速计数器 

Gx1s20MT-4C 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 4 高速计数器 

Gx1s16MT-4C 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管 4 高速计数器 

型号 输入点数 输出点数 程序容量 数据容量 处理速度 

(LD 指令 ) 

扩展功能 尺寸 

(HxWxD) 

电源 输出模式 内置功能 

Gx1s30MR 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 温度扩展模块 
Rs232 通讯模块 

Rs485 通讯模块 
USB 通讯模块 
Ad 采集模块 

 

148x105x32 DC24V 继电器  
Gx1s20MR 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器  
Gx1s16MR 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器  
Gx1s8MR 4 点 4 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 继电器  
Gx1s30MT 16 点 14 点 2K 字 256 字 50nS 1深圳市中控自

动化工程有限公

司48x105x32 

DC24V 晶体管  
Gx1s20MT 12 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管  
Gx1s16MT 8 点 8 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管  
Gx1s8MT 4 点 

深圳市

中控自

动化工

程有限

公司 

4 点 2K 字 256 字 50nS 148x105x32 DC24V 晶体管  
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

定货信息： 

G X 1 S 
 

产 品 
系 列 
名称 

- 3 0 M R - 4 H 4 C - D 

D :输入电源类型为D C 2 4 V 

2 C :2通道高速计数器信号输入 
4 C :4通道高速计数器信号输入 

2 H :2通道高速脉冲输出 
4 H :4通道高速脉冲输出 

R :继电器输出型 
T :晶体管输出型 
S :M O S管输出型(定货) 

X X :输入输出点数 

产品尺寸： 

108 

90 30 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906 传真：（0755）33675909  Copyright 2009 plcbc  Co.LTD 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

电源规格 

输入输出端子布局 

电源接驳示例 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906 传真：（0755）33675909  Copyright 2009 plcbc  Co.LTD 
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0
 V

 
+

2
 4

 V
 

   

                                      
 

                                    

 

  

 

 0 V C O M X 0 0 1 X 0 0 3 X 0 0 5 X 0 0 7 X 0 1 0 X 0 1 2 X 0 1 4 X 0 1 6  

 +2 4 V C O M X 0 0 0 X 0 0 2 X 0 0 4 X 0 0 6 C O M X 0 1 1 X 0 1 3 X 0 1 5 X 0 1 7 

          

          
C
 O

 M
 

 

Y 0 0 0 Y 0 0 1 Y 0 0 2 Y 0 0 3 C O M 4 Y 0 0 5 Y 0 0 7 Y 0 1 0 Y 0 1 2 Y 0 1 4 

+2 4 V C O M 0 C O M 1 C O M 2 C O M 3 Y 0 0 4 Y 0 0 6 C O M 5 Y 0 1 1 Y 0 1 3 

Y
 0

 1
 5

  

 
 

0 V C O M X 0 0 1 X 0 0 3 X 0 0 5 X 0 0 7 X 0 1 0 X 0 1 2 X 0 1 4 X 0 1 6  

+2 4 V C O M X 0 0 0 X 0 0 2 X 0 0 4 X 0 0 6 C O M X 0 1 1 X 0 1 3 X 0 1 5 

X
 0

 1
 7

  

项目 规格 

额定输入电压 DC24V 

输入电压范围 DC18V ∼ DC30V 

允许瞬间断电时间 10mS 

DC/DC 方式 变压器隔离 

功耗 ∼ 5W 

  

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

输入规格: 

输出规格: 
 

输出说明（继电器输出） 

AC220V/2A，DC24V/2A，200万次以上 

输出说明（晶体管输出） 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906 传真：（0755）33675909  
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电路构成 
 

 
外部  

+ 

 
 

 
   

 
 
 
 

+ 
电源 

 Y 0 0 0 负载
 

   

C O M 0   
 外部 

电源 

 

 
Y 0 1 2 

   
Y 0 1 3 

  
    

Y 0 1 4    

  

Y 0 1 5    

 C O M 4 
负载

 

 外部 

项目 Dc输出 

隔离方式 光耦隔离 

额定负载电压/电流 DC24V/0.5A 

运行负载电压 DC11V～28V 

最大负载电流 0.5A/14点 

浪涌吸收器 二极管 

OFF时漏电流 小于0.1mA（DC24V） 

ON时漏电压 小于DC0.7V（1A） 

导通电阻 0.33Ω 

浪涌电流 小于10A 

响应时间 OFF→ON 0.2mS以下 

ON→OFF 0.2mS以下 

动作表示 光耦合器驱动时LED灯亮 

电路构成 
 
 

C O M 0 
～

 

 
 
 
 
 
 
 
 

C O M 4 
～

 

电源 

Y 0 0 0 负载
   

      
外部 

 
 

Y 0 1 2 

  
电源 

 

   
Y 0 1 3 

  
  

Y 0 1 4   
 
   

 

 
Y 0 1 5 

  
 负载   

 外部 

项目 AC/DC输出 

隔离方式 光耦+继电器隔离 

额定负载电压/电流 DC24V/5A，AC220V/5A/点，8A/公共点 

最小负载电压/电流 DC5V/1mA 

最大负载电压/电流 AC250V，DC100V 

OFF时漏电流 0.1mA(AC220V,50Hz) 
 

 
继电器寿命 

 

机械 5000万次以上 

 

电气 

 

额定负载电压/电流：100万次以上 
AC220V/5A，DC24V/5A，100万次以上 

DC24V/0.5A，250万次以上 

响应时间 OFF→ON 约10mS 

ON→OFF 约10mS 

动作表示 继电器线圈通电时LED灯亮 

电路构成: 
 
 
 

COM 

  

  
+24V 

 

  
 R  

 R       

 内
部

电
路

 

 

 

 

项目 DC输入 

隔离方式 光耦隔离 

额定输入电压 DC24V 

额定输入电流 2.5mA 

执行电压 DC15V～28V 

同时使用的接点数 100%同时工作 

ON电压/ON电流 DC15V以上/2mA以上 

OFF电压/OF电流 DC10V以下/1mA以下 

响应时间 10mS 

输入信号形式 接点输入和NPN开电极晶体管输入 

输入动作表示 输入ON时LED灯亮 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

输出说明（MOS管输出） 
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+ 
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电源 

 Y 0 0 0 负载
 

   
C O M 0   

 外部 
电源 

 

 
Y 0 1 2 

   
Y 0 1 3   

    

Y 0 1 4    

  

Y 0 1 5  
 

 

 C O M 4 
负载

 

 外部 

项目 Dc输出 

隔离方式 光耦隔离 

额定负载电压/电流 DC24V/3A 

运行负载电压 DC11V～28V 

最大负载电流 3A/14点 

浪涌吸收器 二极管 

OFF时漏电流 小于0.1mA（DC24V） 

ON时漏电压 小于DC0.7V（1A） 

导通电阻 0.33Ω 

浪涌电流 小于10A 

响应时间 OFF→ON 0.2mS以下 

ON→OFF 0.2mS以下 

动作表示 光耦合器驱动时LED灯亮 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

步进电机驱动示例 

接线示例1 : 
( Y 0 0 0作脉冲输出,Y 0 0 2作方向输出,控制一个步进驱动器) 

信号源 

脉冲(P u l ) 

信号源 

方向(D i r ) 

接线示例2 : 
( Y 0 0 0作脉冲输出,Y 0 0 2作方向输出,控制第一个步进驱动器) 

( Y 0 0 1作脉冲输出,Y 0 0 3作方向输出,控制第二个步进驱动器) 

信号源 

脉冲(P u l ) 

信号源 

方向(D i r ) 

信号源 

脉冲(P u l ) 

信号源 

方向(D i r ) 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906    传真：（0755）33675909  Copyright 2009 plcbc  Co.LTD 
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5 V 
(Y 0 0 3 )H 3 
(Y 0 0 2 )H 2 
(Y 0 0 1 )H 1 
(Y 0 0 0 )H 0 

     

    
             
    

      
              
   

 

步进驱动器1 
   

 

 

  
   

   
          

   
   

         

 

步进驱动器2 

   

5 V 
(Y 0 0 3 )H 3 
(Y 0 0 2 )H 2 
(Y 0 0 1 )H 1 
(Y 0 0 0 )H 0 

     

    
            
    

     
           
   

 

步进驱动器 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

步进电机驱动示例 
 

接线示例3 : ( Y 0 0 0作脉冲输出,Y 0 0 4作方向输出,控制第一
个步进驱动器) ( Y 0 0 1作脉冲输出,Y 0 0 5作方向输出,控制第
二个步进驱动器) ( Y 0 0 2作脉冲输出,Y 0 0 6作方向输出,控制
第三个步进驱动器) ( Y 0 0 3作脉冲输出,Y 0 0 7作方向输出,控
制第四个步进驱动器) 

信号源 

脉冲(P u l ) 

信号源 

方向(D i r ) 

信号源 

脉冲(P u l ) 

信号源 

方向(D i r ) 

信号源 

脉冲(P u l ) 

信号源 

方向(D i r ) 

信号源 

脉冲(P u l ) 

信号源 

方向(D i r ) 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906    传真：（0755）33675909  

9 

Copyright 2009 plcbc  Co.LTD 

h t t p ://w w w .zk-fa .c o m 

   

5 V 
(Y 0 0 3 )H 3 
(Y 0 0 2 )H 2 
(Y 0 0 1 )H 1 
(Y 0 0 0 )H 0 

     

    
             
    

       
                
   

 

步进驱动器1 
 
 
 
 
 
 

 
2 .2 K  1 W×4 

   
 

 

  
   

     
           

Y 0 0 4 

Y 0 0 5 

Y 0 0 6 

Y 0 0 7 

C O M 4 

    
         

                
  

 

 

步进驱动器2 
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GX-1 S系列可编程序控制器 

产品差异性手册 
 

V e r :1 .0 0 

本文档内容 : 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

● 

是中控公司生产的GX-1S 系列 PLC 和 FX1S 系列 PLC 之间的 ( 软体 ) 差异性说明文档； 

内部软元件方面差异性； 

特殊辅助继电器 (M8000-M8255) 元件方面差异性 ; 

特殊寄存器 (D8000-D8255) 方面差异性； 数据类

型差异性； 

基本指令方面差异性； 

应用指令方面差异性； 

应用功能方面差异性； 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

内部软元件方面差异性 

※ 

※ 

为方便起见,有差异部分用粗体显示,有关更详细的差异性说明请查阅相关资料; 

有关掉电保护的差异性说明:由于采用不一样的掉电保护技术,在F u系列中,不再象F x系列中那样需要最少通电保持时间,但值得注意的是,一个新的数据输入,最大 

需要大约3秒的时间才可保证掉保护有效,这在特别是和H M I操作时要留意. 我们希望经过进一步的努力,使产品有更高的兼容性,并可能会因为客户的需要而开发

更优级别的功能,请密切关注我们的产品升级信息,同时,欢迎广大用户提出 宝贵意见,使我们的产品性能更加完善.在这里感谢一直以来给我们支持的用户,谢谢

你们! ※ 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906    传真：（0755）33675909  
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软元件名称 范  围 属性 差异性评述 

输入继电器[X ] X 0 0 0 -X 0 1 7 (1 6点) 8进制 没有差异 

输出继电器[Y ] Y 0 0 0 -Y 0 1 7 (1 6点) 8进制 没有差异 

辅助继电器[M ] 

 
M 0 0 0 -M 1 2 7 (1 2 8点普通) 

M 1 2 8 -M 2 5 6 (1 2 8点掉电保持) 

1 0进制 

 
没有差异 

 

M 8 0 0 0 -M 8 2 5 5 (2 5 6点特殊用) 

 
1 0进制 

 
有差异(详细内容请看<特殊辅助继电器(M 8 0 0 0 -M 8 2 5 5 )元 

件方面差异性>一文) 

状态继电器[S ] 

 
M 0 0 0 -M 1 2 7 (1 2 8点普通) 

M 1 2 8 -M 2 5 6 (1 2 8点掉电保持) 

1 0进制 

 
没有差异 

 
计时器[T ] 

 
T 0 -T 3 1 (3 2点,1 0 0 m S计时器) 

T 3 2 -T 6 2      (3 1点,1 0 m S计时器,M 8 0 2 8置O N ) 
T 6 3 (1点,1 m S计时器) 

 

1 0进制 

 
没有差异 

 

计数器[C ] 

 
C 0 -C 1 5 (1 6点,一般用增量计数器) 

C 1 6 -C 3 1      (1 6点,保持用增量计数器) 

1 0进制 

 
没有差异 

 

3 2位高速 

可逆计数 

器(4点) 

C 2 3 5 -C 2 4 5 (单相单输入) 1 0进制 

 
有差异,数量有差异,功能没有差异 

 C 2 4 6 -C 2 5 0 (单相双输入) 

C 2 5 1 -C 2 5 5 (双相输入) 

数据寄存器[D ] 

 
D 0 -D 1 2 7 (1 2 8点) 1 6 /3 2位 没有差异 

D 1 2 8 -D 2 5 5 (1 2 8点保持用) 1 6 /3 2位 没有差异 

D 1 0 0 0 -D 2 4 9 9 (1 5 0 0点文件专用,参数设定,可设为文 
件寄存器) 

1 6位 

 
有差异,该功能暂不支持 

 

D 8 0 0 0 -D 8 2 5 5 (2 5 6点特殊用) 

 
1 6位 

 
有差异(详细内容请看<特殊寄存器(D 8 0 0 0 -D 8 2 5 5 )方面差 
异性>一文) 

V 0 ~V 7 ,Z 0 ~Z 7 (1 6点变址用) 1 6位 没有差异 

常数[K ] 

 
1 6位:-3 2 7 6 8 ~3 2 7 6 7 ; 
3 2位:-2 1 4 7 4 8 3 6 4 8 ~2 1 4 7 4 8 3 6 4 7 

1 0进制 

 
没有差异 

 
常数[H ] 

 
1 6位:0 ~F F F F H 

3 2位:0 ~F F F F F F F F H 

1 0进制 

 
没有差异 
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没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 监控 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 监控 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 监控 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 监控 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 监控 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没没有有差差异异 M 8 0 7 监监控控 

没没有有差差异异 M 8 0 9 监监控控 

没没有有差差异异 M 8 0 8 监监控控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

M 8 0 5 

M 8 0 6 

M 8 0 7 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 监控 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 监控 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没没有有差差异异 M 8 0 1 

R U N监控 

RR UU NN监监控控 

没没有有差差异异 M 8 0 2 监监控控 

没没有有差差异异 M 8 0 3 监监控控 

没没有有差差异异 M 8 0 4 监监控控 

没没有有差差异异 M 8 0 5 监监控控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

特殊辅助继电器 (M8000-M8255) 元件方面差异性 

PC状态 

时钟 

标志 

PC模式 

步进梯形图 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906   传真：（0755）33675909  
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[D ]8 0 4 0 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 4 1 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 4 2 监控 没有差异 

[D ]8 0 4 3 监控 没有差异 

[D ]8 0 4 4 监控 没有差异 

[D ]8 0 4 5 监控 没有差异 

[D ]8 0 4 6 监控 没有差异 

[D ]8 0 4 7 监控 没有差异 

[D ]8 0 4 8 监控 没有差异 

[D ]8 0 4 9 监控 没有差异 

[M ]8 0 4 0 转移禁止 没有差异 

[M ]8 0 4 1 转移开始 有差异 

[M ]8 0 4 2 启动脉冲 有差异 

[M ]8 0 4 3 复原结束 有差异 

[M ]8 0 4 4 原点条件 有差异 

[M ]8 0 4 5 全输出复位禁止 有差异 

[M ]8 0 4 6 S T L状态动作 没有差异 

[M ]8 0 4 7 S T L监控有效 没有差异 

[M ]8 0 4 8   
[M ]8 0 4 9   

[D ]8 0 3 0 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 3 1 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 3 2 监控 没有差异 

[D ]8 0 3 3 监控 没有差异 

[D ]8 0 3 4 监控 没有差异 

[D ]8 0 3 5 监控 没有差异 

[D ]8 0 3 6 监控 没有差异 

[D ]8 0 3 7 监控 没有差异 

[D ]8 0 3 8 监控 没有差异 

[D ]8 0 3 9 监控 没有差异 

M 8 0 3 0   
M 8 0 3 1 非保持存储器全清除 没有差异 

M 8 0 3 2 保持存储器全清除 没有差异 

M 8 0 3 3 存储保留停止 没有差异 

M 8 0 3 4 全输出禁止 没有差异 

M 8 0 3 5 强制R U N模式 没有差异 

M 8 0 3 6 强制R U N指令 没有差异 

M 8 0 3 7 强制S T O P指令 没有差异 

M 8 0 3 8 参数设定 没有差异 

M 8 0 3 9 恒定扫描模式 没有差异 

[D ]8 0 2 0 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 2 1 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 2 2 监控 没有差异 

[D ]8 0 2 3 监控 没有差异 

[D ]8 0 2 4 监控 没有差异 

[D ]8 0 2 5 监控 没有差异 

[D ]8 0 2 6 监控 没有差异 

[D ]8 0 2 7 监控 没有差异 

[D ]8 0 2 8 监控 没有差异 

[D ]8 0 2 9 监控 没有差异 

[M ]8 0 2 0 零点标志 没有差异 

[M ]8 0 2 1 借位标志 没有差异 

[M ]8 0 2 2 进位标志 没有差异 

[M ]8 0 2 3   
[M ]8 0 2 4   
[M ]8 0 2 5   
[M ]8 0 2 6   
[M ]8 0 2 7   
[M ]8 0 2 8 1 0 m S切换标志 没有差异 

[M ]8 0 2 9 指令执行结束标志 没有差异 

[D ]8 0 1 0 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 1 1 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 1 2 监控 没有差异 

[D ]8 0 1 3 监控 没有差异 

[D ]8 0 1 4 监控 没有差异 

[D ]8 0 1 5 监控 没有差异 

[D ]8 0 1 6 监控 没有差异 

[D ]8 0 1 7 监控 没有差异 

[D ]8 0 1 8 监控 没有差异 

[D ]8 0 1 9 监控 没有差异 

[M ]8 0 1 0   
[M ]8 0 1 1 1 0 m S 没有差异 

[M ]8 0 1 2 1 0 0 m S 没有差异 

[M ]8 0 1 3 1 S 没有差异 

[M ]8 0 1 4 1 m i n 没有差异 

M 8 0 1 5 计时停止和预置 没有差异 

M 8 0 1 6 停止显示时间 没有差异 

M 8 0 1 7 ±3 0秒修正 有差异 

[M ]8 0 1 8 R T C检出 有差异 

M 8 0 1 9 R T C出错 有差异 

[D ]8 0 0 0 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 0 1 R U N监控 没有差异 

[D ]8 0 0 2 监控 没有差异 

[D ]8 0 0 3 监控 没有差异 

[D ]8 0 0 4 监控 没有差异 

[D ]8 0 0 5 监控 没有差异 

[D ]8 0 0 6 监控 没有差异 

[D ]8 0 0 7 监控 没有差异 

[D ]8 0 0 8 监控 没有差异 

[D ]8 0 0 9 监控 没有差异 

[M ]8 0 0 0 R U N监控,R U N时O N 没有差异 

[M ]8 0 0 1 R U N监控,S T O P时O N 没有差异 

[M ]8 0 0 2 初始化脉冲,输出一个扫描周期O N 没有差异 

[M ]8 0 0 3 初始化脉冲,输出一个扫描周期O F F 没有差异 

[M ]8 0 0 4 出错发生 有差异 

[M ]8 0 0 5   
[M ]8 0 0 6   
[M ]8 0 0 7   
[M ]8 0 0 8   
[M ]8 0 0 9   

编号 说明 差异性评述 编号 说明 差异性评述 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

没有差异 M 8 0 2 

没有差异 M 8 0 3 

没有差异 M 8 0 4 

没有差异 M 8 0 5 

没有差异 M 8 0 6 

没有差异 M 8 0 7 

没有差异 M 8 0 9 

没有差异 M 8 0 8 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

没有差异 M 8 0 2 

没有差异 M 8 0 3 

没有差异 M 8 0 4 

没有差异 M 8 0 5 

没有差异 M 8 0 6 

没有差异 M 8 0 7 

没有差异 M 8 0 9 

没有差异 M 8 0 8 

M 8 0 0 

M 8 0 1 

M 8 0 2 

M 8 0 3 

M 8 0 4 

M 8 0 5 

M 8 0 6 

M 8 0 7 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

没有差异 M 8 0 0 R U N监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 监控 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 监控 

没有差异 监控 

监监控控 

M 8 0 9 

M 8 0 8 监监控控 

M 8 0 0 

M 8 0 1 

M 8 0 2 

M 8 0 3 

M 8 0 4 

M 8 0 5 

M 8 0 6 

M 8 0 7 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

没有差异 M 8 0 9 

没有差异 M 8 0 8 

没有差异 M 8 0 0 R U N监控 

M 8 0 0 

M 8 0 1 

R U N监控 

RR UU NN监监控控 

M 8 0 2 监监控控 

M 8 0 3 监监控控 

M 8 0 4 监监控控 

M 8 0 5 监监控控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

没有差异 M 8 0 7 监控 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

没有差异 M 8 0 0 R U N监控 没有差异 M 8 0 0 R U N监控 

深圳市中控自动化工程有限公
司 
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特殊辅助继电器 (M8000-M8255) 元件方面差异性 ( 续一 ) 

中断 

错误检测 

并联链接功能 

扩充功能 

存储器容量 

通信、链接用 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906    传真：（0755）33675909  
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D 8 1 2 0 通讯格式 没有差异 

D 8 1 2 1 站号设定 没有差异 

[D ]8 1 2 2 发送数据余数 没有差异 

[D ]8 1 2 3 接收数据数 没有差异 

D 8 1 2 4 起始符 没有差异 

D 8 1 2 5 结束符 没有差异 

[D ]8 1 2 6 监控 没有差异 

D 8 1 2 7 通讯请求起始信号指定 没有差异 

D 8 1 2 8 通讯请求数据数设定 没有差异 

D 8 1 2 9 超时判断时间 没有差异 

[M ]8 1 2 0   
[M ]8 1 2 1 RS232C发送等待中标志 没有差异 

M 8 1 2 2 RS232C发送申请标志 没有差异 

M 8 1 2 3 RS232C接收完成标志 没有差异 

[M ]8 1 2 4 RS232C数据接收中标志 没有差异 

[M ]8 1 2 5   
[M ]8 1 2 6 全局信号 没有差异 

[M ]8 1 2 7 通讯请求握手信号 没有差异 

M 8 1 2 8 通讯请求出错标志 没有差异 

M 8 1 2 9 接通请求字/位切换，还有超时判断 没有差异 

[D ]8 1 0 2 内存容量 没有差异 

   

   

   

   

   

[D ]8 1 0 2   

   

   
   
   

[M ]8 0 8 0 Y 0 0 0脉冲输出完成标志 增加的 

[M ]8 0 8 1 Y 0 0 1脉冲输出完成标志 增加的 

[M ]8 0 8 2 Y 0 0 2脉冲输出完成标志 增加的 

[M ]8 0 8 3 Y 0 0 3脉冲输出完成标志 增加的 

[M ]8 0 8 4   

[D ]8 0 7 0 并联链接出错判定时间(初始值:5 0 0 m S ) 没有差异 

[D ]8 0 7 1   
[D ]8 0 7 2   
[D ]8 0 7 3   
[D ]8 0 7 4   
[D ]8 0 7 5   
[D ]8 0 7 6   
[D ]8 0 7 7   
[D ]8 0 7 8   
[D ]8 0 7 9   

M 8 0 7 0 并联链接主站声明 没有差异 

M 8 0 7 1 并联链接从站声明 没有差异 

[M ]8 0 7 2 并联链接运行标志 没有差异 

[M ]8 0 7 3 主站/从站设定不良 没有差异 

[M ]8 0 7 4   
[M ]8 0 7 5   
[M ]8 0 7 6   
[M ]8 0 7 7   
[M ]8 0 7 8   
[M ]8 0 7 9   

[D ]8 0 6 0   
[D ]8 0 6 1 P C硬件出错的代码编号 没有差异 

[D ]8 0 6 2   
[D ]8 0 6 3 链接、通讯出错的代码编号 没有差异 

[D ]8 0 6 4 参数出错的代码编号 没有差异 

[D ]8 0 6 5 语法出错的代码编号 没有差异 

[D ]8 0 6 6 回路出错的代码编号 没有差异 

[D ]8 0 6 7 运算出错的代码编号 没有差异 

[D ]8 0 6 8 运算出错发生步 没有差异 

[D ]8 0 6 9 M 8 0 6 5 -7的出错发生步 没有差异 

[M ]8 0 6 0   
[M ]8 0 6 1 P C硬件出错 没有差异 

[M ]8 0 6 2   
[M ]8 0 6 3 并联链接,通信适配器出错 没有差异 

[M ]8 0 6 4 参数出错 没有差异 

[M ]8 0 6 5 语法出错 没有差异 

[M ]8 0 6 6 回路出错 没有差异 

[M ]8 0 6 7 运算出错 没有差异 

M 8 0 6 8 运算出错锁存 没有差异 

M 8 0 6 9   

[D ]8 0 5 0  没有差异 

[D ]8 0 5 1  没有差异 

[D ]8 0 5 2  没有差异 

[D ]8 0 5 3  没有差异 

[D ]8 0 5 4  没有差异 

[D ]8 0 5 5  没有差异 

[D ]8 0 5 6  没有差异 

[D ]8 0 5 7  没有差异 

[D ]8 0 5 8  没有差异 

[D ]8 0 5 9 空 没有差异 

M 8 0 5 0 I 0 0□禁止 没有差异 

M 8 0 5 1 I 1 0□禁止 没有差异 

M 8 0 5 2 I 2 0□禁止 没有差异 

M 8 0 5 3 I 3 0□禁止 没有差异 

M 8 0 5 4 I 4 0□禁止 没有差异 

M 8 0 5 5 I 5 0□禁止 没有差异 

M 8 0 5 6   
M 8 0 5 7   
M 8 0 5 8   
M 8 0 5 9   

编号 说明 差异性评述 编号 说明 差异性评述 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 

M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 

没有差异 M 8 0 7 

M 8 0 9 

没有差异 M 8 0 8 监控 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

没有差异 M 8 0 2 监控 

没有差异 M 8 0 3 监控 

没有差异 M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

M 8 0 7 

没有差异 M 8 0 9 监控 

M 8 0 8 

M 8 0 0 

M 8 0 1 

M 8 0 2 

M 8 0 3 

M 8 0 4 

M 8 0 5 

M 8 0 6 

M 8 0 7 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

M 8 0 0 

M 8 0 1 

M 8 0 2 

M 8 0 3 

M 8 0 4 

M 8 0 5 

M 8 0 6 

M 8 0 7 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

没有差异 M 8 0 0 

没有差异 M 8 0 1 

R U N监控 

R U N监控 

M 8 0 2 监控 

M 8 0 3 监控 

M 8 0 4 监控 

没有差异 M 8 0 5 监控 

没有差异 M 8 0 6 监控 

M 8 0 7 监控 

M 8 0 9 监控 

M 8 0 8 监控 

M 8 0 0 

M 8 0 1 

M 8 0 2 

M 8 0 3 

M 8 0 4 

M 8 0 5 

M 8 0 6 

M 8 0 7 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

M 8 0 0 

M 8 0 1 

M 8 0 2 

M 8 0 3 

M 8 0 4 

M 8 0 5 

M 8 0 6 

M 8 0 7 

M 8 0 9 

M 8 0 8 

深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

特殊辅助继电器 (M8000-M8255) 元件方面差异性 ( 续二 ) 

高速表、定位 

显示模块 

扩展功能 

脉冲捕捉 

深圳市中控自动化工程有限公
司 

电话：（0 7 5 5）2 1 6 6 0 6 0 5    传真：（0755）2790 3 4 8 0 
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[D ]8 1 7 0   
[D ]8 1 7 1   
[D ]8 1 7 2   
[D ]8 1 7 3 相应站号设定状态 没有差异 

[D ]8 1 7 4 通讯子站设定状态 没有差异 

[D ]8 1 7 5 刷新范围设定状态 没有差异 

D 8 1 7 6 相应站号设定 没有差异 

D 8 1 7 7 通讯子站数设定 没有差异 

D 8 1 7 8 刷新范围设定 没有差异 

D 8 1 7 9 管理方式次数 没有差异 

[M ]8 1 7 0 输入X 0 0 0脉冲捕捉 有差异 

[M ]8 1 7 1 输入X 0 0 1脉冲捕捉 有差异 

[M ]8 1 7 2 输入X 0 0 2脉冲捕捉 有差异 

[M ]8 1 7 3 输入X 0 0 3脉冲捕捉 有差异 

[M ]8 1 7 4 输入X 0 0 4脉冲捕捉 有差异 

[M ]8 1 7 5 输入X 0 0 5脉冲捕捉 有差异 

[M ]8 1 7 6   
[M ]8 1 7 7   
[M ]8 1 7 8   
[M ]8 1 7 9   

[D ]8 1 6 0   
[D ]8 1 6 1   
[D ]8 1 6 2   
[D ]8 1 6 3   
[D ]8 1 6 4   
[D ]8 1 6 5   
[D ]8 1 6 6   
[D ]8 1 6 7   
[D ]8 1 6 8   
[D ]8 1 6 9   

M 8 1 6 0   
M 8 1 6 1 8位/1 6位模式 没有差异 

M 8 1 6 2 高速并联链接模式 没有差异 

M 8 1 6 3 单工/双工选择 增加的 

M 8 1 6 4 备用  
M 8 1 6 5 电位器精度调整 增加的 

M 8 1 6 6   
M 8 1 6 7 备用  
M 8 1 6 8 备用  
M 8 1 6 9   

[D ]8 1 5 8   
[D ]8 1 5 9   

[M ]8 1 5 8   
[M ]8 1 5 9   

D 8 1 4 0 Y 0 0 0脉冲数 没有差异 

D 8 1 4 1 Y 0 0 0脉冲数 没有差异 

D 8 1 4 2 Y 0 0 1脉冲数 没有差异 

D 8 1 4 3 Y 0 0 1脉冲数 没有差异 

[D ]8 1 4 4   
D 8 1 4 5 执行时的偏置速度(初始值:0 ) 没有差异 

D 8 1 4 6 执行时的最高速度(低位初值:1 0 0 ,0 0 0 ) 

执行时的最高速度(高位) 

没有差异 

D 8 1 4 7 没有差异 

D 8 1 4 8 执行时的加减速时间(初始值:1 0 0 ) 没有差异 

[D ]8 1 4 9   
[D ]8 1 5 0 Y 0 0 2脉冲数 

Y 0 0 2脉冲数 

增加的 

 [D ]8 1 5 1 

[D ]8 1 5 2 Y 0 0 3脉冲数 

Y 0 0 4脉冲数 

增加的 

 [D ]8 1 5 3 

[D ]8 1 5 4 Y 0执行时的加减速时间(初始值:1 0 0 ) 增加的 

[D ]8 1 5 5 Y 1执行时的加减速时间(初始值:1 0 0 ) 增加的 

[D ]8 1 5 6 Y 2执行时的加减速时间(初始值:1 0 0 ) 增加的 

[D ]8 1 5 7 Y 3执行时的加减速时间(初始值:1 0 0 ) 增加的 

M 8 1 4 0 C L R信号输出功能选择 没有差异 

M 8 1 4 1   
M 8 1 4 2   
M 8 1 4 3 Y 0 0 2脉冲输出禁止 增加的 

M 8 1 4 4 Y 0 0 3脉冲输出禁止 增加的 

M 8 1 4 5 Y 0 0 0脉冲输出禁止 没有差异 

M 8 1 4 6 Y 0 0 1脉冲输出禁止 没有差异 

M 8 1 4 7 Y 0 0 0脉冲输出中 没有差异 

M 8 1 4 8 Y 0 0 1脉冲输出中 没有差异 

M 8 1 4 9 Y 0 0 2脉冲输出中 增加的 

[M ]8 1 5 0 Y 0 0 3脉冲输出中 增加的 

[M ]8 1 5 1 Y 0 0 0脉冲输出暂停标志 增加的 

[M ]8 1 5 2 Y 0 0 1脉冲输出暂停标志 增加的 

[M ]8 1 5 3 Y 0 0 2脉冲输出暂停标志 增加的 

[M ]8 1 5 4 Y 0 0 3脉冲输出暂停标志 增加的 

[M ]8 1 5 5   
[M ]8 1 5 6 独立的定位指令加减速功能 增加的 

[M ]8 1 5 7 双斜率R A M P选择 增加的 

[D ]8 1 3 0 R U N监控 没有差异 

[D ]8 1 3 1 R U N监控 没有差异 

[D ]8 1 3 2 监控 没有差异 

[D ]8 1 3 3 监控 没有差异 

[D ]8 1 3 4 监控 没有差异 

[D ]8 1 3 5 监控 没有差异 

[D ]8 1 3 6 监控 没有差异 

[D ]8 1 3 7 向Y 0 0 0和Y 0 0 1输出的脉冲累计 

 
没有差异 

 [D ]8 1 3 8 

[D ]8 1 3 9 监控 没有差异 

[M ]8 1 3 0   
[M ]8 1 3 1   
[M ]8 1 3 2   
[M ]8 1 3 3   
[M ]8 1 3 4   
[M ]8 1 3 5   
[M ]8 1 3 6   
[M ]8 1 3 7   
[M ]8 1 3 8   
[M ]8 1 3 9   

编号 说明 差异性评述 编号 说明 差异性评述 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

特殊辅助继电器 (M8000-M8255) 元件方面差异性 ( 续三 ) 

变址寄存器 

链接通讯功能 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906    传真：（0755）33675909  
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[D ]8 2 1 0 数据传送顺控出错统计数(7号站) 没有差异 

[D ]8 2 1 1 数据传送错误代码(主站) 没有差异 

[D ]8 2 1 2 数据传送错误代码(1号站) 没有差异 

[D ]8 2 1 3 数据传送错误代码(2号站) 没有差异 

[D ]8 2 1 4 数据传送错误代码(3号站) 没有差异 

[D ]8 2 1 5 数据传送错误代码(4号站) 没有差异 

[D ]8 2 1 6 数据传送错误代码(5号站) 没有差异 

[D ]8 2 1 7 数据传送错误代码(6号站) 没有差异 

[D ]8 2 1 8 数据传送错误代码(7号站) 没有差异 

[D ]8 2 1 9   

[D ]8 2 0 0   
[D ]8 2 0 1 当前链接扫描时间 没有差异 

[D ]8 2 0 2 最大链接扫描时间 没有差异 

[D ]8 2 0 3 数据传送顺控出错统计数(主站) 没有差异 

[D ]8 2 0 4 数据传送顺控出错统计数(1号站) 没有差异 

[D ]8 2 0 5 数据传送顺控出错统计数(2号站) 没有差异 

[D ]8 2 0 6 数据传送顺控出错统计数(3号站) 没有差异 

[D ]8 2 0 7 数据传送顺控出错统计数(4号站) 没有差异 

[D ]8 2 0 8 数据传送顺控出错统计数(5号站) 没有差异 

[D ]8 2 0 9 数据传送顺控出错统计数(6号站) 没有差异 

[D ]8 1 9 0 Z 5寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 9 1 V 5寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 9 2 Z 6寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 9 3 V 6寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 9 4 Z 7寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 9 5 V 7寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 9 6   
[D ]8 1 9 7   
[D ]8 1 9 8   
[D ]8 1 9 9   

[D ]8 1 8 0 监控时间 没有差异 

[D ]8 1 8 1   
[D ]8 1 8 2 Z 1寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 8 3 V 1寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 8 4 Z 2寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 8 5 V 2寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 8 6 Z 3寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 8 7 V 3寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 8 8 Z 4寄存器值 没有差异 

[D ]8 1 8 9 V 4寄存器值 没有差异 

编号 说明 差异性评述 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

特殊辅助继电器 (M8000-M8255) 元件方面差异性 ( 续四 ) 

高速计数器 

支持X 0 0 1 

支持X 0 0 3 

异: 

支持X 0 0 1 

不支持X 0 0 4 

不支持X 0 0 4 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906 传真：（0755）33675909  
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[M ]8 2 4 6 对应单相双输入计数器加或减模式选 

择位。 

 

高速输入点有差 

支持X 0 0 0 

支持X 0 0 2 

支持X 0 0 3 

不支持X 0 0 5 

[M ]8 2 4 7 

[M ]8 2 4 8 

[M ]8 2 4 9 

[M ]8 2 5 0 

[M ]8 2 5 1 对应双相计数器加或减模式选择位 

 
高速输入点有差 
异: 
支持X 0 0 0 
支持X 0 0 1 
支持X 0 0 2 
支持X 0 0 3 

不支持X 0 0 5 

[M ]8 2 5 2 

[M ]8 2 5 3 

[M ]8 2 5 4 

[M ]8 2 5 5 

M 8 2 3 5 计数器加减模式选择位。 当M 82 **驱

动时计数器C 2 **为减计数； 不驱动时

计数器C 2 **为加计数。 

 

高速输入点有差 
异: 
支持X 0 0 0 

支持X 0 0 2 

不支持X 0 0 4 

不支持X 0 0 5 

 

M 8 2 3 6 

M 8 2 3 7 

M 8 2 3 8 

M 8 2 3 9 

M 8 2 4 0 

M 8 2 4 1 

M 8 2 4 2 

M 8 2 4 3 

M 8 2 4 4 

M 8 2 4 5 

编号 说明 差异性评述 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

没有差异 

深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

数据类型差异性 

PC状态 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906 传真：（0755）33675909  Copyright 2009 plcbc  Co.LTD 
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K Z 1 0进制常数Z变址 没有差异 没有差异 

H Z 1 6进行制常数Z变址 没有差异 没有差异 

B Z 位Z变址 没有差异 没有差异 

K 1 B Z 4位域Z变址 没有差异 没有差异 

K 2 B Z 8位域Z变址 没有差异 没有差异 

K 3 B Z 1 2位域Z变址 没有差异 没有差异 

K 4 B Z 1 6位域Z变址 没有差异 没有差异 

K 5 B Z 2 0位域Z变址 没有差异 没有差异 

K 6 B Z 2 4位域Z变址 没有差异 没有差异 

K 7 B Z 2 8位域Z变址 没有差异 没有差异 

K 8 B Z 3 2位域Z变址 没有差异 没有差异 

D 8 0 0 0 Z -D 8 2 5 5 Z 特殊数据寄存器Z变址 没有差异 没有差异 

T Z 计时器Z变址 没有差异 没有差异 

C Z 计数器Z变址 没有差异 没有差异 

D 0 Z -D 9 9 9 Z 数据寄存器Z变址 没有差异 没有差异 

D 1 0 0 0 Z -D 7 9 9 9 Z 数据寄存器Z变址 没有差异 没有差异 

K V 1 0进制常数V变址(仅1 6位) 没有差异 没有差异 

H V 1 6进行制常数V变址(仅1 6位) 没有差异 没有差异 

B V 位V变址 没有差异 没有差异 

K 1 B V 4位域V变址(仅1 6位) 没有差异 没有差异 

K 2 B V 8位域V变址(仅1 6位) 没有差异 没有差异 

K 3 B V 1 2位域V变址(仅1 6位) 没有差异 没有差异 

K 4 B V 1 6位域V变址(仅1 6位) 没有差异 没有差异 

D 8 0 0 0 V -D 8 2 5 5 V 特殊数据寄存器V变址 没有差异 没有差异 

T V 计时器V变址 没有差异 没有差异 

C V 计数器V变址 没有差异 没有差异 

D 0 V -D 9 9 9 V 数据寄存器V变址 没有差异 没有差异 

D 1 0 0 0 V -D 7 9 9 9 V 数据寄存器V变址 没有差异 没有差异 

K 1 0进制常数 没有差异 没有差异 

H 1 6进行制常数 没有差异 没有差异 

B 位 没有差异 没有差异 

K 1 B 4位域 没有差异 没有差异 

K 2 B 8位域 没有差异 没有差异 

K 3 B 1 2位域 没有差异 没有差异 

K 4 B 1 6位域 没有差异 没有差异 

K 5 B 2 0位域 没有差异 没有差异 

K 6 B 2 4位域 没有差异 没有差异 

K 7 B 2 8位域 没有差异 没有差异 

K 8 B 3 2位域 没有差异 没有差异 

D 8 0 0 0 -D 8 2 5 5 特殊数据寄存器 没有差异 没有差异 

T 计时器 没有差异 没有差异 

C 计数器 没有差异 没有差异 

D 0 -D 9 9 9 数据寄存器 没有差异 没有差异 

D 1 0 0 0 -D 7 9 9 9 数据寄存器 没有差异 没有差异 

数据类型 说明 范围 差异性评述 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

基本指令差异性 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906 传真：（0755）336759090 Copyright 2009 plcbc  Co.LTD 
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空操作 没有差异 27 NOP 

结束 没有差异 26 END 

主控复位(分支结束) 没有差异 25 MCR 

主控(分支) 没有差异 24 MC 

状态置反 没有差异 23 INV 

出栈 没有差异 22 MPP 

读栈 没有差异 21 MRD 

入栈 没有差异 20 MPS 

下降沿检出 没有差异 19 PLF 

上升沿检出 没有差异 18 PLS 

锁输出线圈复位 没有差异 17 RST 

锁输出线圈 没有差异 16 SET 

输出线圈 没有差异 15 OUT 

块或 没有差异 14 ORB 

块与 没有差异 13 ANB 

或下降沿 没有差异 12 ORF 

或上升沿 没有差异 11 ORP 

或反 没有差异 10 ORI 

或 没有差异 9 OR 

与下降沿 没有差异 8 ANDF 

与上升沿 没有差异 7 ANDP 

与反 没有差异 6 ANI 

与 没有差异 5 AND 

取下降沿 没有差异 4 LDF 

取上升沿 没有差异 3 LDP 

步进结束指令 没有差异 2 RET 取出反 没有差异 2 LDI 

步进梯形图指令 没有差异 1 STL 取出 没有差异 1 LD 

步进梯形图指令 基本指令 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

应用指令差异性 

F X 1 S系列可编程序控制器总共支持8 5种应用指令，其中大部分指令还包括P型、3 2位指令型、3 2位P型等，约2 0 0条指 

令。目前我公司已开发出的指令有7 9种约1 8 0条，但这个数据在不断的增加中，直到计划在今年内完成所有指令的开发， 

敬请留意我们的产品信息。 

* 如何阅读 

表示指令已做出; 表示指令尚未做出; (空白)  表示F X 1 S系列本身就不支持 

1 0 0 % 百分比指示做出的指令的兼容性，1 0 0 %表示完全兼容，小于的表示部分兼容，大于的表示在完全兼容的基础 

上功能有增加。对于未完全兼容或功能有增加的指令，其更详细的信息请查阅相关手册。 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906    传真：（0755）33675909  Copyright 2009 plcbc  Co.LTD 
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令
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令
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令
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功能 

 

指令细分 

兼
容

率
 

1
 6
位

指
令
 

 

 
 
 
 P 

 

 
 
 
 D 

 

 
 
 
 P 

数
据

处
理
 

4 0 Z R S T 批次复位     1 0 0 % 

4 1 D E C O 译码     9 0 % 

4 2 E N C O 编码     9 0 % 

4 3 S U M O n位数      

4 4 B O N O n位数判定      

4 5 M E A N 平均值      

4 6 A N S 信号报警置位      

4 7 A N R 信号报警复位      

4 8 S O R B I N开方      

4 9 F L T B I N整数-2进制浮点数转换      

高
速

处
理
 

5 0 R E F 输入输出刷新     1 0 0 % 

5 1 R E F F 滤波器调整      

5 2 M T R 矩阵输入     0 %  

5 3 H S C S 比较置位(高速计数器)     1 0 0 % 

5 4 H S C R 比较复位(高速计数器)     1 0 0 % 

5 5 H S Z 区间比较      

5 6 S P D 脉冲密度     1 0 0 % 

5 7 P L S Y 脉冲输出     1 0 0 % 

5 8 P W M 脉冲调制     1 0 0 % 

5 9 P L S R 带加减速脉冲输出     1 0 0 % 

方
便

指
令
 

6 0 I S T 初始化状态     0 %  

6 1 S E R 数据查找      

6 2 A B S D 凸轮控制(绝对方式) 
    0 %   

6 3 I N C D 凸轮控制(增量方式) 
    0 %   

6 4 T T M R 示教定时器      

6 5 S T M R 特殊定时器      

6 6 A L T 交替输出     1 0 0 % 

6 7 R A M P 斜坡信号     1 0 0 % 

6 8 R O T C 旋转工作台控制      

6 9 S O R T 数据排列      

外
围

设
备

I
 /

O
 

7 0 T K Y 十字键输入      

7 1 H K Y 1 6键输入      

7 2 D S W 数字式开关     9 5 % 

7 3 S E G D 7段码译码      

7 4 S E G L 7段码按时间分割显示     1 0 0 % 

7 5 A R W S 方向开关      

7 6 A S C A S C I I码变换      

7 7 P R A S C I I码打印输出      

7 8 F R O M B F M读出      

7 9 T O B F M写入      

分
类
 

 

 
F N C 

N O . 

 

指
令

助
记

符
 

 

 
 

功能 

 

指令细分 

兼
容

率
 

1
 6
位

指
令
 

 

 
 
 
 P 

 

 
 
 
 D 

 

 
 
 
 P 

程
序

流
程
 

0 0 C J 条件转跳     1 0 0 % 

0 1 C A L L 子程序调用     1 0 0 % 

0 2 S R E T 子程序返回     1 0 0 % 

0 3 I R E T 中断返回     1 0 0 % 

0 4 E I 中断许可     1 0 0 % 

0 5 D I 中断禁止     1 0 0 % 

0 6 F E N D 主程序结束     1 0 0 % 

0 7 W D T 监控定时器     1 0 0 % 

0 8 F O R 循环范围开始     1 0 0 % 

0 9 N E X T 循环范围终了     1 0 0 % 

传
送

与
比

较
 

1 0 C M P 比较     1 0 0 % 

1 1 Z C P 区域比较     1 0 0 % 

1 2 M O V 传送     1 0 0 % 

1 3 S M O V 移位传送      

1 4 C M L 倒转传送      

1 5 B M O V 块传送     1 0 0 % 

1 6 F M O V 多点传送      

1 7 X C H 互换      

1 8 B C D B C D转换     1 0 0 % 

1 9 B I N B I N转换     1 0 0 % 

四
则

逻
辑

运
算
 

2 0 A D D B I N加法     1 0 0 % 

2 1 S U B B I N减法     1 0 0 % 

2 2 M U L B I N乘法     1 0 0 % 

2 3 D I V B I N除法     1 0 0 % 

2 4 I N C B I N加1     1 0 0 % 

2 5 D E C B I N减1     1 0 0 % 

2 6 W A N D 逻辑字与     1 0 0 % 

2 7 W O R 逻辑字或     1 0 0 % 

2 8 W X O R 逻辑字异或     1 0 0 % 

2 9 N E G 求补码      

循
环

移
位
 

3 0 R O R 循环右移      

3 1 R O L 循环左移      

3 2 R C R 带进位循环右移      

3 3 R C L 带进位循环左移      

3 4 S F T R 位右移     1 0 0 % 

3 5 S F T L 位左移     1 0 0 % 

3 6 W S F R 字右移      

3 7 W S F L 字左移      

3 8 S F W R 移位写入     7 5 % 

3 9 S F R D 移位读出     7 5 % 

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

应用指令差异性 ( 续一 ) 

F X 1 S系列可编程序控制器总共支持8 5种应用指令，其中大部分指令还包括P型、3 2位指令型、3 2位P型等，约2 0 0条指 

令。目前我公司已开发出的指令有7 9种约1 8 0条，但这个数据在不断的增加中，直到计划在今年内完成所有指令的开发， 

敬请留意我们的产品信息。 

* 如何阅读 

表示指令已做出; 表示指令尚未做出; (空白)  表示F X 1 S系列本身就不支持 

1 0 0 % 百分比指示做出的指令的兼容性，1 0 0 %表示完全兼容，小于的表示部分兼容，大于的表示在完全兼容的基础 

上功能有增加。对于未完全兼容或功能有增加的指令，其更详细的信息请查阅相关手册。 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906    传真：（0755）33675909  Copyright 2009 plcbc  Co.LTD 
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1
 6
位

指
令
 

 

 
 
 
 P 

 

 
 
 
 D 

 

 
 
 
 P 

接
点

比
较
 

2 2 4 L D = (S 1 )=(S 2 )     1 0 0 % 

2 2 5 L D > (S 1 )> (S 2 )     1 0 0 % 

2 2 6 L D < (S 1 )<(S 2 )     1 0 0 % 

2 2 8 L D <> (S 1 )≠(S 2 )     1 0 0 % 

2 2 9 L D≤ (S 1 )≤(S 2 )     1 0 0 % 

2 3 0 L D≥ (S 1 )≥(S 2 )     1 0 0 % 

2 3 2 A N D = (S 1 )=(S 2 )     1 0 0 % 

2 3 3 A N D > (S 1 )> (S 2 )     1 0 0 % 

2 3 4 A N D < (S 1 )<(S 2 )     1 0 0 % 

2 3 6 A N D <> (S 1 )≠(S 2 )     1 0 0 % 

2 3 7 A N D≤ (S 1 )≤(S 2 )     1 0 0 % 

2 3 8 A N D≥ (S 1 )≥(S 2 )     1 0 0 % 

2 4 0 O R = (S 1 )=(S 2 )     1 0 0 % 

2 4 1 O R > (S 1 )> (S 2 )     1 0 0 % 

2 4 2 O R < (S 1 )<(S 2 )     1 0 0 % 

2 4 4 O R <> (S 1 )≠(S 2 )     1 0 0 % 

2 4 5 O r≤ (S 1 )≤(S 2 )     1 0 0 % 

2 4 6 O r≥ (S 1 )≥(S 2 )     1 0 0 % 

分
类
 

 

 
F N C 

N O . 

 

指
令

助
记

符
 

 

 
 

功能 

 

指令细分 

兼
容

率
 

1
 6
位

指
令
 

 

 
 
 
 P 

 

 
 
 
 D 

 

 
 
 
 P 

外
部

设
备
 

S
 E

 R
 

8 0 R S 串行数据传送     1 0 0 % 

8 1 P R U N 8进制位传送     1 0 0 % 

8 2 A S C I H E X -A S C I I转换     1 0 0 % 

8 3 H E X A S C I I -H E X转换     1 0 0 % 

8 4 C C D 校验码     1 0 0 % 

8 5 V R R D 电位器读出     1 0 0 %   

8 6 V R S C 电位器刻度     1 0 0 %   

8 7        

8 8 P I D P I D运算     1 0 0 % 

8 9        

定
位
 

1 5 5 A B S A B S现在值读出     0 %  

1 5 6 Z R N 原点回归     1 0 0 % 

1 5 7 P L S V 可变度脉冲输出     1 0 0 % 

1 5 8 D R V I 相对定位     1 0 0 % 

1 5 9 D R V A 绝对定位     1 0 0 % 

时
钟

运
算
 

1 6 0 T C M P 时钟数据比较     1 0 0 % 

1 6 1 T Z C P 时钟数据区间比较     1 0 0 % 

1 6 2 T A D D 时钟数据加法     1 0 0 % 

1 6 3 T S U B 时钟数据减法     1 0 0 % 

1 6 4        

1 6 5        

1 6 6 T R D 时钟数据读出     1 0 0 % 

1 6 7 T W R 时钟数据写入     1 0 0 % 

1 6 8        

1 6 9 H O U R 计时表     1 0 0 % 

外
围

设
备
 

1 7 0 G R Y 格雷码变换      

1 7 1 G B I N 格雷码逆变换      

1 7 6 R D 3 A 模拟块读出      

1 7 7 W R 3 A 模拟块写入      

深圳市中控自动化工程有限公司 
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深圳市中控自动化工程有限公
司 

T h e  P r o g r a m m a b l l e r  C o n t r o l l e r  C o m p a n y 

应用功能方面差异性 

※ 我们极尽所能地将FX1S系列PLC所囊括的各项功能均一一列在本表，以供客户造型之宜，但出于对FX1S系列PLC了解的程度有限，难免有所遗漏，欢迎广大用户 

提出意见，以便我们及时改进、不断完善产品性能，谢谢大家的支持，不胜感谢！ 

深圳市中控自动化工程有限公司 电话：（0 7 5 5）33675906  传真：（0755）33675909  
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应用功能 差异性描述 说明 

用户程序上载 支持  
用户程序下载 支持  
用户程序核对 支持  
数据寄存器内容下载 支持  
数据寄存器内容上载 支持  
数据寄存器内容核对 支持  
PLC存储空间清除 支持  
数据元件存储空间清除 支持  
位元件存储空间清除 支持  
串行口设置 支持  
口令操作 支持  
运行中程序更改 支持  
遥控运行/停止 支持  
PLC诊断 支持  
采样跟踪 不支持 计划外 

网络操作 不支持 计划外 

用户程序监控 支持  
元件监控 支持  
强制位元件操作 支持  
更改数据元件操作 支持  
程序检查功能 支持  
参数设置 支持  
输入端运行/停止控制 支持  
EPROM数据传送 不支持 计划外 

N N联机通讯 支持  
并联链接通讯 支持  
变频器专用通讯 不支持 计划外 

R S自由协议通讯 支持  
   

   

深圳市中控自动化工程有限公司 
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